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Ubungsblatt 0 (=U 05 + 06 aus dem WS Mathe I)
Lineare Algebra — Teil 2 + Integralrechnung

1. Untersuchen Sie das folgende lineare Gleichungssystem auf seine Losbarkeit und geben Sie, falls
vorhanden, die Lésungen an. Benutzen Sie den GauRalgorithmus.

- 2Xx, + 10x;, + 4x, = u u 11 u -2
3 - 2%, + 31x; + 19x, = v a)|Vv|=|-8 by| v |=| 1
4x, + X, + 23x, + 18x, = w w 6 w
Hinweis: Fuhren Sie den GauRRalgorithmus nur einmal mit einer weiteren Spalte fur die zweite rechte
Seite durch.
2 2 3
2. Gegeben ist die Matrix A=| 1 -1 0 |.Berechnen Sie detA und A™ .
-1 2 1
3. Gegeben sind folgende Matrizen:
4 8 3
0 - 1 2 3 5 -3 2
A= B= C=|1 7|D=|2|F= G=(-1 0 2)
1 0 2 1 3 0 2 1
3 2 1
a) Welche Additionen b) welche Multiplikationen sind moglich?

c) Rechnen Sie A-(B+F)=A-B+A-F, d) (A-B)-C=A-(B-C)nach.
e) Berechnen Sie D-G, G-D, G-C, B-D.

zu a) zu b)
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Integralrechnung im R

Bestimmen Sie die folgenden unbestimmten Integrale

1.
3 con 7
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Bestimmen Sie die folgenden bestimmten Integrale
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3.  Zum Uben und Wiederholen

Integrieren Sie unter Verwendung der Substitutionsregel:

a) I{."Ex—’." ax
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