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I Dynamisch belastetes System
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lineares, inhomogendes DGL-System 2. Ord. (ungefesselt) .
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B Eigenwertproblem (EWP) ==
|

Fesselung: d; =0 ungeddmpft: ;, =0  homogen: F, =0

R A
Ansatz: d(t) = ﬂsin(wt)

d(t) = -efdsin(t)
(K- (,JZM)Q =0 (Ewp)

nichttriviale ——vy——
Lésung: det(...): C .
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[l Eigenfrequenzen und Eigenformen
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Bei o =af ist die Gesamtmatrix singular.
Die Eigenformen d, (1. und 2. Schwingungsform)
sind nur bis auf einen frei wahlbaren Faktor bestimmbar:

(K-afM)d, =0
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I 1.und2.Eigenform (EigenvektorenEV) 2=
|

Vorgabe: di1=1 beil.EV &f 1

[ERA R A

—kL+ (K, + ko — afmy)dza = 0

Vorgabe: d.,=1 bei2.EV @
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I Modalansatz fiir groRen Systemen =

inhomogenes DGL-System mit n Freiheitsgraden (gedampft):
Md) +Rd®) + Kd(t) = ()

Ansatz: d(t)=d, a,(t) +d, a,(t)+....d, a_(t)

a(t) << .

P el T doy=ean
d@)=|d, d, d, =Pa( B -

N dt) =®4()
P MPA) + P RDa) + PK Da(t) =21 (1)
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