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I Energien eines Balkenelementes
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B Ansatzfunktionen Dehnstab =
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I Ansatzfunktionen Balken

vi=dgNg  V=Ngd,
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B Diskretisierung, Dehnstab =
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B Diskretisierung, Balken =

L L

L
"2 _ nT " T " nT
| ElLv2dx=[v"ElV'dx=dg [ N",El,N"gdxd,
0 y
Y
(12 6L -12 @& |
El 42 -6L 27
K =—z2
= E 12 -6L
sym 41°
L L L ) )
. . . X T r
ijdex :jvaAvdx:gBjNBpANdegB
0 T \ 0 J
f Y ]
_ B 156 24 54 - 18
A \ \ _ PAL 4° 13 -3°
_ =B 420 156 -22°
I p,Vv dx = I D, Ng dxd o .

Beuth Hochschule flir Technik Berlin, FB VI, Prof. Dr. Kleinschrodt, LV06: Explizite FEM 7



K
Eje]f..Ord. :%[QE g'll_;):| —OD )
= —B

Beuth Hochschule flir Technik Berlin, FB VI, Prof. Dr. Kleinschrodt, LV06: Explizite FEM 8



B Diskretisierte Energien 2. Ordnung
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B Bedingung aus Variationrechnung _—
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B Statische Stabilititsberechnung (EWP) &=
I

1. Schritt: Statische Berechnung (in ANSYS: Schal®r15,0n)
EQO - io

2. Schritt: Geometrische Matrix wird aus den Normallerdi,,
bzw. den Normalspannungen des 1. Schrittes berechnet.
Gesucht wird der Lastmultiplikator bei Instabilitat

{(K-/G}d=0 Ewp

Nichttriviale Lésung:  det (ﬁ -/ 2) =0
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I Eigenwerte, Eigenvektoren

, det (ﬁ -/ 2)
det§<
y \//
Az

Bei A =A,ist die Gesamtmatrix singular.
Die Eigenformd, (1. Knick- oder Beulform)
Ist nur bis auf einen frei wahlbaren Faktor bestimmbar

{ﬁ_Alg d, =0
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