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Il Energien eines Balkenelementes [ 4
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Theorie 1. Ordnung

Theorie 2. Ord. .
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Ansatzfunktionen Dehnstab =
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[l Ansatzfunktionen Balken =

i~ A 1| v(t)
a,(t)
v(xt)=[N;(x) N,(x) Ng(x) Ng(x)]
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a.(t)

v=Ngd, V=Ngd, V'=N"id,
v =diNg  v=Ngd,  V=Ngd,
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B Diskretisierung, Dehnstab =
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B Diskretisierung, Balken
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B Diskretisierte Energien 2. Ordnung ==
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Bedingung aus Variationrechnung

an Stationaritats- a M
ad - forderung: ag b=
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: I Statische Stabilititsberechnung (EWP) 2=
|
1. Schritt: Statische Berechnung (in ANSYS: SchalteFI58n)

£g0 :io

2. Schritt: Geometrische Matrix wird aus den Normalkrafgg

Gesucht wird der Lastmutltiplikatod bei Instabilitét

{ﬁ—/lg d=0 EWP

bzw. den Normalspannungen des 1. Schrittes berechr]

Nichtiriviale Losung: ~ det(K —AG) =0
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Il Eigenwerte, Eigenvektoren =
det(K -1G)
detK
A
A1

Bei 4 =/;ist die Gesamtmatrix singular.
Die Eigenformd; (1. Knick- oder Beulform)
ist nur bis auf einen frei wahlbaren Faktor bestimmbar:

{k-AG}d, =0
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